Cartographie de concept

* Unoutil d’aide au diagnostic et a la décision

* Aide a la définition de la stratégie et a son orientation
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1) Support de projection

2) Information(s) projeté(s)




1. Déterminer le besoin client
— Recruter un expert scientifigue sur une thématique stratégique
— Mettre en relation des acteurs de maniere pertinente
— Se positionner par rapport a la concurrence

2. Déterminer la méthodologie en fonction du besoin
— Déterminer le couple « support » / « information projetée » pertinent
— Définir le périmetre de la collecte documentaire

3. Réaliser itérativement la cartographie avec le client



Qualification d’une base de CVs
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Recherche partenariale en Sciences Cognitive a Grenoble
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